ACTIii AC4931 Dzigkujemy za korzystanie z naszego skanera Pan. scanner. Aby
lepiej wykorzysta¢ ten produkt, nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcje
1. Przeglad

Wewnatrz, na zewnatrz inteligencji Skaner Pan sg za pomoca stepper mnie kat pan jest
automatycznie regulowany, Kryty skaner Pan uzywa tworzywa ABS jako material, ktory jest
lekki i wygodny; zewngtrzny skaner Pan jest wykonany ze stopu aluminium przez odlewanie
cisnieniowe, wysokiej temperatury, anti-aging, antykorozyjne i wodoodporny.

Wewngtrzne zastosowanie konstrukeji chipdw i modut skanera Pan ma zaprogramowane
polaczenia i funkcje skanowania linii, aby utatwi¢ klientom zdalnie.

Niniejsza instrukcja zawiera szczegdtowa metode instalacji i procedure instalacji,
instalator musi dowiedzie¢ si¢ wigcej o lokalizacji instalacji konstrukeji budynku i dowiedzie¢
si¢ wiecej o wymaganiach technicznych dotyczacych instalacji, prawidtowo zainstalowanych w
celu osiaggnigcia optymalnego i1 bezpiecznego uzytkowania tego produktu
2, Parametry techniczne:

Kategoria numer
towaru
Korzystanie ze srodowiska Kryty Odkryty
Napiecie wejsciowe Dc12Vv
Napiecie robocze kamery DC12V 500MA
Tryb sterowania komunikacja Autobus Rs-485half-duplex
Protokét PELCOD-D
Szybkos$¢ transmisji 2400szt.
Kod adresu 0~255
Zakres ustawien wstepnych 1~32
Kat obrotu Pan Max: 0-355°
Predkos¢ obrotu Pan0-4,8°/s
Limit obrotowy Regulowany kat obrotu
Przewody podtrzymujace 0.5mm? Kabel (odlegto$é potgczenia 5m)
Obciazenia Pan 7 kg
DC12VIN;
1.DC12V+,2.DC12V- Pomaranczowy:
Wtyczka wejsciowa _
Z6tty: RS485-:
3.RS485+,4.RS485- DC12vOoUT




Temperatura -10°C ~55°C

Materiatow ABS Inzynieria tworzyw Odlewanie ze stopu

Opcjonalny uchwyt montazowy 5066

3 Funkcja skanera pan

3.1 Po podtaczeniu do zasilania domysinym ustawieniem jest stan obrotu poziomego,

protokot, domysina szybkos$¢ transmisji na POZIOMIE PELCO-D, 2400

3.2 2 256 kod adresowy, mozna dowolnie ustawic

3.3 3 64 zaprogramowane pozycje mozna dowolnie ustawic¢

3.4 4 za pomoca klawiatury lub wywotaé ustawienie zaprogramowane the89, aby wigczyé lub
wyltaczy¢ obrot poziomy

the Uwaga:._ W _stanie zasilania, w razie potrzeby, _aby ponownie dostosowad odstepy __

poziome.

4. ustawienie adresu: (przelaczniki DIP 1-8 sluza do ustawiania kodu
adresu)
Otworz dolng pokrywe ustawiona, aby ustawi¢ adres, kod adresu to 8-bitowy kod binarny,

ktéry odpowiada sumie pozycji wlacz przetacznika DIP. mozna ustawi¢ na 256. If45 droga
nastepnie 45 = 1 +4 + 8 +32 odpowiedni bit jest ustawiony.
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5. Polaczenie PTZ
5. 1. 1. Okablowanie wewne¢trzne
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1. DC12V+

RRRR) 2. DC12V-
3. RS485+

1234 4 Rsass-
VOLTS: DC 12V

Indoor Type
5.1.2. Okablowanie zewnetrzne
DC-IN
-——+
-DC12v+
e %: ﬁ/ Orange RS485+
\ Yellow RS485-
DC-OUT
Outdoor Type ‘beizve
5.2 Potaczenia ptyty dekodera i potozenie przetacznika
o O
87654321
° o il l—ém n__nl°
Motor oNt' WERWERN Switch
Address code setting
o
© 338 |
&3S Qutdoor Type
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12V+
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485+
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Synchronous motors

a2l
>> ON¢
Address code setting

12V+
12V-

5.3. Ustawienia konfiguracji i potaczenia
Ustawienia predefiniowane: recznie obro¢ aparat do zadanej zaprogramowanej pozycji, a

nastgpnie nacisnij



klawisze, aby wprowadzi¢ predefiniowane umber, naci$nij klawisz [PRESET] mniej niz
dwie sekundy (zaprogramowana liczba bitéw od 1 do 64)
Na przyktad ustawienie punktu 1.  Preset
przejsécie do ustawionego punktu
Na przyktad wywotanie punktu 1.  so
Ustawienie ustawionego pozycji jest jasne: naci$nij zaprogramowany klawisz numeryny, a
nast¢pnie naci$nij klawisz PRESET wiecej niz dwie sekundy, punkt predefiniowany
zostanie wyczyszczony
Na przyklad pierwszy ustawiony punkt jest wyrazny jak: nacisnij [1], a nastepnie nacisnij
klawisz [PRESET co najmniej dwie sekundy
Pozycja poczatkowa ustawien skanowania linii: recznie obrd¢ aparat do zadanej pozycji
poczatkowej skanowania linii, naci$nij klawisze numeryczne [17], a nastgpnie
naci$nij klawisz [PRESET].
Potozenie koncowe ustawieni skanowania linii: rgcznie obro¢ aparat do zadanej pozycji
koncowej skanowania linii, naci$nij klawisze numeryczne 18), a nastepnie nacisnij klawisz
[PRESET] (w mig¢dzyczasie rozpoczynajac skanowanie linii).

6, Rezystory przylaczeniowe i koncowe

Standard RS485 industry BUS wymaga, aby wszystkie urzadzenia korzystaly z polaczenia
fancuchowego. Dwa konce musza by¢ potaczone z rezystorami koncowymi 120 (rysunek 1):
proste polaczenie nalezy odnies¢ si¢ do rysunku 2, ale odlegto$¢ "D" nie powinna przekraczac 7

metréw, a rezystor zacisku musi by¢ podigczony na urzadzeniach pierdaczych pokazanych na
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Functional diagram: A >=<oi

A. rotate angle limit

B. Function Input
C. Open the back cover, the address

code can be set

D. mounting hole =

Note: This productis non-inversion

7. srodki ostroznosci i konserwacja
1 Nalezy pamieta¢, ze uzycie napiecia zasilania oznaczonego w niniejszej instrukcji nie

powoduje wstawiania wysokiego napiecia, w przeciwnym razie wypala urzadzenie



2 Kat ruchu skanera nie moze przekraczac 355", w przeciwnym razie doprowadzi to do
awarii okablowania wewnetrznego
3 Nie umieszczaj skanera w dtugim czasie automatycznego stanu roboczego

8. Usterkikommowca

Skaner Pan nie dziata, gdy zasilanie zasilania Przyczyna:

Napigcie zasilania nie jest wigczone lub jest nieprawidlowe

B. Skaner pan nie moze by¢ kontrolowany Przyczyna: Przewdd

sterowania komunikacjg skanera pan sg sprzeczne podtgczone

Btad protokotu sterowania skanera

przesuwania; Btad szybkosci

transmisji skanera pan.

Blad kodu adresu skanera: ustawienia przetacznika kodu adresu sa zgodne z kodem adresu
kamery gospodarza lub nie.: (moze 1 kamera hosta to adres. a adres kamery O hosta to
numer 1 ) linia komunikacyjna jest zbyt dluga Iub sygnat jest zbyt staby, nie mozna doda¢
podtaczonych rezystorow

C. Podtacz do zasilania zasilania na chwile, Skaner Pan nie moze by¢

kontrolowany Powdd: Napiecie pracy skanera pan jest zbyt niskie;

Obcigzenie skanera przesuwania jest za duze

D. Przetgcznik DIP nie moze sterowad, ponownie uruchomi¢ zasilanie plowerem

Karta gwarancyjna P1z

Uzytkownika ‘ Adres Telefo
Jednostka Data
Produktu

Typu

Prosze nie rozrywa¢ numeru na maszynie

W przeciwnym razie nie ma gwarancji ani wymiany. Jesli
Mark: problemy z jakoscig, wez karte gwarancyjng wraz z tym
urzadzeniem, aby znalez¢ dealeréw do wymiany lub naprawy,
dziekuje!

Uwagal

* Prosze nie prébowac zdemontowacé
wewnetrznych czesci skanera, w $rodku nie ma
wewnetrznych czesci serwisowanych, nalezy
skontaktowac sie z producentem w celu naprawy

* Skaner nie moze pracowa¢ w sSrodowisku przy
przekroczeniu temperatury, wilgotnosci, Norma
gazow korozyjnych Standardéw

* nalezy uwaznie przeczytac instrukcje, podtaczyé
przewody zgodnie ze schematem i etykietg

potaczen, nie uzywac skanera pod warunkiem, ze




* Nie umieszczaj urzadzenia w dtugim czasie
automatycznie dziatajacym

Przedstawiciel handlowy:
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